STRUCTURE DU ROBOT MBOT
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CS1.6 - MSOST1.3 | Analyser le fonctionnement et la structure d'un objet, identifier les entrées et sorties.

Représentation fonctionnelle des systémes
. Un systéme permet de répondre a un besoin. Savoir placer les mots :

L sz . Acquérir ; Traiter ;
Il est composé d'éléments ayant chacun leurs fonctions. Ty p—
Distribuer ; Convertir ;
Comptes rendus du systéme Transmettre ; Chaine d’info ;
Chaine d’energie dans les
bonnes cases
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Etat final
Exemple : Le robot Mbot
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