ROBOT : SYSTEME AUTOMATISE
T2 K TECHNOLOGIE CAPTEUR, ACTIONNEUR, INTERFACE
5 ~ Ce que je doig retenir

Technologie
Décrire le fonctionnement d’objets techniques, leurs fonctions et leurs constitutions :
MOT 2.1 . Représentation du fonctionnement d’un objet technique.
MOT 2.1.3 ; MOT 2.1.4 . Comparaison de solutions techniques constitutions, fonctions, organes.

Robot

pemmiton : UN robot est un systéme automatisé congu pour accomplir automatiquement des taches imitant des

" . actions humaines.
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Robot de transport Robot Humanoide Robot Bras Manipulateur Robot explorateur

Systeme automatisé

oemiion: UN sSystéme automatisé est un objet technique qui effectue un travail de fagon autonome.

Autonome =
Sans I'intervention
d’une personne.
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Robot Péage automatique Distributeur de boisson Feu tricolore

Composition d’un systéme automatisé

Dans les systémes automatisés, on trouve toujours un mini-ordinateur appelé interface programmable
. qui fait le lien entre les capteurs et les actionneurs.
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Sources : http://pedagogie.ac-toulouse.fr/technologie 11 HUGO Jean-Louis
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